附  件
一、项目名称：发明创业奖 — 人物奖
二、单位提名及意见
提名单位：安徽工程大学
提名意见：
[bookmark: _GoBack]汪步云长期从事人机交互与智能机器人控制领域，深入研究了人机自然交互和智能机器人领域相关科学问题，开展产业科技前沿探索和技术攻关，突破了关键技术瓶颈，取得了一批高水平学术成果，在下肢外骨骼机器人、无人工业车辆领域得到了推广，取得了良好的经济和社会效益，取得相关技术创新成果，同意推荐申报2023 年度中国发明协会发明创业奖人物奖。
三、完成人：汪步云
四、项目成果
知识产权：
[1] 汪步云，吴臣，许德章，汪志红，季景，一种用于外骨骼机器人的变刚度关节液压驱动系统，发明专利，ZL202110501754.5，2022.7.8
[2] 汪步云，许德章，汪志红，等，一种连杆关节一体化液压驱动外骨骼，发明专利：ZL201610115341.2，2018.11.20
[3] 汪步云，宋在杰，魏壮壮，许德章，基于肌张力传感器的痉挛检测的控制系统及其检测方法，发明专利：ZL201810213716.8，2020.9.25
代表作：
[1] 汪步云,彭稳,梁艺,程军,胡汉春,许德章*.全地形移动机器人悬架机构设计及特性分析[J].机械工程学报，2022.5,58(9):71-86.
[2] 汪步云，王月朋，梁艺，汪志红，季景，许德章*.下肢外骨骼助力机器人关节驱动设计及试验分析.机械工程学报，2019,12，55(23):55-66. 
[3] Wang Buyun, Liang Yi*, Dezhang Xu, Zhang Yongde Xuyong. Design of a seed implantation robot with counterbalance and soft tissue stabilization mechanism for prostate cancer brachytherapy [J].International Journal of Advanced Robotic System, 2021, September-October ,1-17.

¸½

¼þ

Ò»¡¢ÏîÄ¿Ãû³Æ£º

·¢Ã÷´´Òµ½±

¡ª

ÈËÎï½±

¶þ¡¢µ¥Î»ÌáÃû¼°Òâ¼û

ÌáÃûµ¥Î»£º°²»Õ¹¤³Ì´óÑ§

ÌáÃûÒâ¼û£º

Íô²½ÔÆ³¤ÆÚ´ÓÊÂÈË»ú½»»¥ÓëÖÇÄÜ»úÆ÷ÈË¿ØÖÆÁìÓò

£¬

ÉîÈëÑÐ¾¿ÁËÈË»ú×ÔÈ»½»»¥

ºÍÖÇÄÜ»úÆ÷ÈËÁìÓòÏà¹Ø¿ÆÑ§ÎÊÌâ

£¬

¿ªÕ¹²úÒµ¿Æ¼¼Ç°ÑØÌ½Ë÷ºÍ¼¼Êõ¹¥¹Ø

£¬

Í»ÆÆÁË¹Ø

¼ü¼¼ÊõÆ¿¾±

£¬

È¡µÃÁËÒ»Åú¸ßË®Æ½Ñ§Êõ³É¹û

£¬

ÔÚÏÂÖ«Íâ¹Ç÷À»úÆ÷ÈË

¡¢

ÎÞÈË¹¤Òµ³µÁ¾

ÁìÓòµÃµ½ÁËÍÆ¹ã

£¬

È¡µÃÁËÁ¼ºÃµÄ¾­¼ÃºÍÉç»áÐ§Òæ

£¬

È¡µÃÏà¹Ø¼¼Êõ´´ÐÂ³É¹û

£¬

Í¬Òâ

ÍÆ¼öÉê±¨

2023

Äê¶ÈÖÐ¹ú·¢Ã÷Ð­»á·¢Ã÷´´Òµ½±ÈËÎï½±¡£

Èý¡¢Íê³ÉÈË£ºÍô²½ÔÆ

ËÄ¡¢ÏîÄ¿³É¹û

ÖªÊ¶²úÈ¨£º

[1]

Íô²½ÔÆ

£¬

Îâ³¼

£¬

ÐíµÂÕÂ

£¬

ÍôÖ¾ºì

£¬

¼¾¾°

£¬

Ò»ÖÖÓÃÓÚÍâ¹Ç÷À»úÆ÷ÈËµÄ±ä¸Õ¶È¹Ø

½ÚÒºÑ¹Çý¶¯ÏµÍ³£¬·¢Ã÷×¨Àû£¬

ZL202110501754.5

£¬

2022.7.8

[2]

Íô²½ÔÆ

£¬

ÐíµÂÕÂ

£¬

ÍôÖ¾ºì

£¬

µÈ

£¬

Ò»ÖÖÁ¬¸Ë¹Ø½ÚÒ»Ìå»¯ÒºÑ¹Çý¶¯Íâ¹Ç÷À

£¬

·¢Ã÷

×¨Àû£º

ZL201610115341.2

£¬

2018.11.20

[3]

Íô²½ÔÆ

£¬

ËÎÔÚ½Ü

£¬

Îº×³×³

£¬

ÐíµÂÕÂ

£¬

»ùÓÚ¼¡ÕÅÁ¦´«¸ÐÆ÷µÄ¾·ÂÎ¼ì²âµÄ¿ØÖÆÏµ

Í³¼°Æä¼ì²â·½·¨£¬·¢Ã÷×¨Àû£º

ZL201810213716.8

£¬

2020.9.25

´ú±í×÷£º

[1]

Íô²½ÔÆ

,

ÅíÎÈ

,

ÁºÒÕ

,

³Ì¾ü

,

ºúºº´º

,

ÐíµÂÕÂ

*.

È«µØÐÎÒÆ¶¯»úÆ÷ÈËÐü¼Ü»ú¹¹Éè¼Æ

¼°ÌØÐÔ·ÖÎö

[J].

»úÐµ¹¤³ÌÑ§±¨£¬

2022.5,58(9):71-86.

[2]

Íô²½ÔÆ

£¬

ÍõÔÂÅó

£¬

ÁºÒÕ

£¬

ÍôÖ¾ºì

£¬

¼¾¾°

£¬

ÐíµÂÕÂ

*.

ÏÂÖ«Íâ¹Ç÷ÀÖúÁ¦»úÆ÷ÈË¹Ø

½ÚÇý¶¯Éè¼Æ¼°ÊÔÑé·ÖÎö

.

»úÐµ¹¤³ÌÑ§±¨£¬

2019,12

£¬

55(23):55-66.

[3]

Wang

Buyun,

Liang

Yi*,

Dezhang

Xu,

Zhang

Yongde

Xuyong.

Design

of

a

seed

implantation

robot

with

counterbalance

and

soft

tissue

stabilization

mechanism

for

prostate

cancer

brachytherapy

[J].International

Journal

of

Advanced

Robotic

System,

2021,

September-October

,1-17.

