[bookmark: _Toc36046319][bookmark: _Toc530473016]2025年安徽省科学技术奖提名项目公示
（科学技术进步奖）
1、 项目名称
新能源越野汽车全地形安全智能控制关键技术及应用
2、 提名者
芜湖市科技局
[bookmark: _GoBack]三、主要知识产权和标准规范等目录
[1]发明专利/：一种四驱车辆扭矩管理系统、方法及汽车，CN202510291861.8 (奇瑞汽车股份有限公司 /廖小勇、冯涛、司立新、杞长贵、董天一、孟令云、石凯、刘磊、王曦秀、冯鹏垚、穆驰、周旭峰、赵亚萌、倪志豪、王李敏、卜亚雄 ）
[2] 发明专利/：ESC与差速锁的控制方法、装置、车辆、介质及产品，CN202510067352.7（奇瑞汽车股份有限公司/刘畅、朱亚伟、孟令云、谢春调、朱其凤）
[3] 发明专利/：一种自动通过越野交叉轴工况的控制方法（奇瑞汽车股份有限公司/王曦秀、朱亚伟、廖小勇、孟令云、谢春调、计尧、冯鹏垚）
[4] 发明专利/：一种AutoHold自动驻车的控制系统及控制方法, CN202410357087.1（奇瑞汽车股份有限公司/孟令云、朱亚伟、谢春调、张光辉、任思路、杨万长  ）
[5] 发明专利/：基于多模态融合的三维目标检测方法及系统，CN202211487209.6（安徽工程大学/时培成、刘志强、齐恒、李屹、张荣芸、杨礼、杨爱喜、王远志、马永富、武新世、潘佳伟  ）
[6] 发明专利/：一种智能驾驶模式的控制方法、存储介质及电子设备，CN202510416227.2（奇瑞汽车股份有限公司 /董天一 、廖小勇、刘磊、冯鹏垚、杞长贵、穆驰  ）
[7] 发明专利/：越野场景下的自动驾驶方法、系统、车辆及程序产品，CN202511734241.3（奇瑞汽车股份有限公司/曹强、王小龙）
[8] 发明专利/：一种越野智能驾驶系统，CN202410848180.2（奇瑞汽车股份有限公司/曹强、张彤）
[9] 发明专利/：一种EPS响应ADAS请求的方法、系统和存储介质，CN202411567245.2（奇瑞汽车股份有限公司/张永康、张海源、朱亚伟、游祥军、王立军、周东麟  ）
[10] 发明专利/：一种基于PHEV四驱车的全地形驾驶模式切换系统及切换方法，CN202410649740.1（奇瑞汽车股份有限公司/程晓东）
四、主要完成人
廖小勇,时培成,孟令云,郭婷,张荣芸,朱亚伟, 赵师宇,司立新,刘畅,董天一,曹强,张永康,程 晓东,戈润帅
五、主要完成单位
奇瑞汽车股份有限公司、安徽工程大学、中汽研汽车检验中心（天津）有限公司、孚新汽车技术（苏州）有限公司、深圳佑驾创新科技股份有限公司

