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指南1：面向超快充和大功率导电、高功率用高可靠性铜基导电端子技术开发
开发一款可替代现有进口高端产品的车用超快充铜基导电端子。核心技术攻关聚焦于新型铜基材料的组分设计与微观结构调控，重点研发兼具高导电率与高力学性能的端子，优化其力电协同提升机制，并显著改进其在大电流工况下的温升控制与长时服役可靠性。在此基础上，开展端子器件的高电流承载性能测试与服役可靠性验证，形成从材料制备到器件应用的系统级解决方案。同时，对新型铜基端子从原材料到规模化生产的全产业链成本进行深入分析，探索在自动化产线与集采效应下的具体降本途径，论证其相较于现有铜合金端子的经济性优势，为工程化应用与国产化替代提供可行性支撑。
技术指标涵盖：新型铜基端子的电学性能、力学性能、插拔寿命及相比现有方案的成本优势。

指南2：基于AI模型的轮式双臂机器人底盘和双臂协同作业研究
面向物料箱搬运场景，开发具身AI模型驱动的底盘与双臂协同控制系统，实现移动中抓取与姿态调节。融合多传感器（激光雷达、RGBD、超声波）的SLAM与语义导航，保证动态环境下定位与避障；研究七自由度冗余双臂协同规划与力位柔顺控制，实现狭小空间防碰撞与精密操作；采用分层式智能决策架构（高层语义理解与底层实时控制结合），基于工业数据与强化学习持续优化模型。
技术指标涵盖：移动抓取成功率及作业节拍满足目标要求，提交技术方案、专利、论文、系统演示及代码等。

指南3：面向具身操作基础模型训练的、scalable的人类操作视频采集系统
面向具身基础模型训练数据需求，构建低硬件依赖、场景无关的视频采集系统，利用智能手机等简化设备，降低采集成本与复杂度。研究内容包括轻量化采集方法、视频到机器人动作迁移算法，以及数据质量验证平台。
技术指标涵盖：采集效率、数据质量及采集成本等满足目标要求，提交技术方案文档、发明专利、论文、采集系统及配套软件代码等。

指南4：基于世界模型的具身智能体技能自发现技术研究
面向技能库静态匮乏问题，构建轻量级视频扩散世界模型，实现新技能的自主发现与演化。研究内容包括：异构机体适用的多模态世界模型通用架构，实现动作后果的视觉与物理预测；语义驱动的技能演化与自主评价机制，基于视觉语言模型进行任务评估与动作筛选；演化技能的策略蒸馏与跨平台实机迁移技术，实现从仿真到实机的部署。
技术指标涵盖：状态预测精度、迁移适应性、奖励生成一致性、技能演化与实机迁移成功率及开发效率等满足目标要求，提交技术方案文档、发明专利、论文、仿真或真机演示系统及软件代码等。

指南5：超低混动发动机2阶振动的主动减振技术研究
开发一项适用混合动力汽车在特定发动机转速范围具有更高隔振率的主动减振技术及系统。重点研发具有高隔振率和低时延的主动减振算法及其系统，实现对发动机振动的实时消除或隔离，从而消除车内轰鸣声。系统满足整车布置要求，探索在规模化生产效应下的高低温环境下的性能稳定性，论证其相较于现有技术路线的经济性优势，为工程化应用提供可行性支撑。
技术指标涵盖：隔振率、减振频率带宽、延时、高低温性能衰减、系统的关键尺寸及相比现有方案的成本优势。

指南6：EV用悬浮转子驱动电机技术开发
开发一款超高速新能源汽车用驱动电机。新能源汽车电机跟随国家战略发展至今，对电机产品功率密度及重量提出了越来越高的要求。基于电机设计原理，转速的提高可提高功率密度，但高速化对电机转子轴承的挑战也越来越大。由于轴承的存在，电驱系统需要承担相应的物料成本、轴承电腐蚀风险以及相应的轴承损耗，若电机转子旋转运行时不依靠轴承，则相关问题便迎刃而解，故需求对悬浮转子进行相关研究，提供实际可行的解决方案。
技术指标涵盖：悬浮转子电机方案、悬浮方案、控制策略。

[bookmark: _GoBack]指南7：智能充电座电磁兼容可靠性仿真研究
针对新能源汽车高压充电场景，智能充电座电磁兼容（EMC）可靠性仿真研究聚焦于大电流（300A）传输下的传导与辐射干扰问题。高压线缆与低压信号线间的容性/感性耦合、PCB高频信号阻抗失配及屏蔽效能不足，是导致共模噪声超标、信号失真及敏感系统受扰的主要成因。研究旨在建立精确仿真模型，形成“设计-仿真-测试”闭环，通过前期预测降低风险、优化参数，缩短开发周期。
技术指标涵盖：高低压线束串扰耦合仿真精度，连接系统屏蔽效能仿真精度，PCB阻抗谐振与电流分布分析输出

